Proposta di tesi di laurea per corsi di laurea in ingegneria biomedica da svolgersi
presso BioRobotics Institute della Scuola Superiore Sant'Anna ed il Centro di
Eccellenza EndoCAS per la Chirurgia Assistita al Calcolatore dell’'Universita di Pisa.

Titolo provvisorio: Implementazione di un algoritmo di tracking per dispositivi
endovascolari mediante ultrasuoni 3D

Contesto e obiettivi: La tesi riguarda l'implementazione di un algoritmo di tracking di
dispositivi endovascolari, integrabile allinterno di una piattaforma robotica computer assistita
che basa il proprio principio di locomozione di dispositivi robotici su campi magnetici.
Utilizzando immagini provenienti da una sonda a ultrasuoni 3D e sfruttando algoritmi di
computer vision quali optical flow, feature detection and matching e segmentazione, sara
possibile fornire al sistema di controllo robotico le informazioni necessarie al fine di far
avanzare correttamente, in maniera autonoma o user-assisted, il dispositivo all’interno del
distretto vascolare. Implementato l'algoritmo, test in condizione in-vitro ed ex-vivo saranno
effettuati al fine di valutare e ottimizzare l'intera pipeline operativa.
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